
Diseño y construcción de un motor de 
inducción lineal

Linear induction motor. Design and construction

1. Introducción

                                                                                                               Clasificación del artículo: Investigación. 
Fecha de recepción: abril 16 de 2004.                                                   Fecha de aceptación: junio 30 de 2004



Diseño y construcción de un motor de inducción lineal 
JOSÉ DANILO RAIRÁN ANTOLINES / JOSÉ ROBERTO BEDOYA SALAMANCA / ALEXÁNDER RODRÍGUEZ GARCÍA

49

con-ciencias

2. Principio de funcionamiento
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3. Circuito equivalente de la máquina
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4. Programas para el diseño del motor 
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5. Construcción de la máquina de inducción 
lineal 
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6. Medición de los parámetros físicos del motor

6.1 Fuerza 

6.2 Velocidad
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6.3 Potencia mecánica

6.4 Potencia eléctrica

Potencia de entrada 57 W

Pérdidas en el devanado primario 22,32 W

Pérdidas en el secundario 0,94 W

Pérdidas mecánicas 33,13 W

Potencia efectiva 0,63 W
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7. Conclusiones

Paso polar 6 ranuras

Distancia polar 7,5 cm

Área del conductor 0,125 mm2

Factor de distribución Kw 0,9

Factor de apilamiento Kf 0,35

Calibre del aluminio 3 mm

Entrehierro 6 mm

Inductancia por fase 26 mH

Resistencia por fase 30,6 Ω

Número de bobinas 24

Número de espiras por bobina 110

Número de ranuras 34

Voltaje nominal 50 V

Corriente nominal 0,7 A

Potencia de entrada 57 W

Potencia de salida 0,63 W

Frecuencia 10 Hz

Velocidad lineal 0,35 m/s

Eficiencia medida 1,1 %
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