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Fig. 1. a) Disposición física de los elementos componentes
del sistema de identificación de personas basado en

Instrumentación Virtual, b) Captura del panel de control
del sistema donde se observa el código obtenido de

un iris en el proceso de matrícula.

a)

b)
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Figura 2. a) Diagrama de flujo simplificado del sistema, que
muestra los pasos principales del algoritmo en el nivel mas
alto de jerarquía, b) Captura del panel de control donde se

muestra el proceso que sufre la imagen antes de codificarla.

b)

a)

Figura 3. Parte del diagrama de flujo de datos del
algoritmo principal en donde se muestran los paso de

adquisición de la imagen, y los bloque principales,
en el proceso de localización de la pupila.

Figura 4. Parte del diagrama de flujo de datos del algoritmo
principal donde se localiza la frontera  externa del iris, se

define el sistema coordenado polar no concéntrico, se
enmascara la imagen antes de filtrarla y se codifica antes de

matricular al usuario en la base de datos del sistema.
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I(x(r,θ),y(r,θ))→I(r,θ) (1) 
 

x(r,θ)=(1-r)xp(θ)+rxs(θ) (2) 
 

y(r,θ)= (1-r)yp(θ)+rys(θ) (3) 
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Figura 7. a) Diagrama de fase que representa la cuantificación
de la fase por cuadrantes de la textura del iris, b) diagrama

de flujo de datos en G donde se realiza la proyección
de la imagen sobre el filtro de Gabor en el domino

de la imagen en coordenadas polares.
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Figura 6. Partes imaginaria y real de las funciones de
Gabor implementadas en los filtros del sistema

con relación de aspecto igual a 1.
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Figura 5. Parte del diagrama de flujo de datos del algoritmo
principal donde se compara el código entrante  con los

almacenados en la base de datos, se evalúa la distribución
de impostores y se toma una decisión.
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Figura 8. A) Formalismo de la teoría de decisión estadística
par decisiones bajo incertidumbre, b) Curva de estrategia

para la decisión de Neyman-Pearson.

a)

b)

���������	����������	�������	�������	��������	���
���	�����
�	�����	���	����E	�������	���
�	#��#��
�
�
��������������		��������������������#���������
����		������� ��� ���� ����������� 1
	��
��� ����	��
��	����E	������������
��
��
��	�������������
�������#��������� �����	���� �	� � ��	��
���	�	�����	
���
	�	�����#� ��� �
��	�	�������������������	� �	
������
����� ��� 	
�)������#� �����	�� �
�� �
	��
��
����	���	����E	�������	"���
�������
��	������
��
�	�	�������������������	��	�������
��������������
�������	�����	�����	������������
	��������������
�
��	����%%#�%/#�=%�"�=/�������
	����	��	����	���	��
�	�������
�����������������	��������	�����	�#�*	4�6
"�*�4�6#�����	�	��	�������
��	��������������,0

∫=
U

a dxxPAAP
0

,)()(   (11) 

∫=
1

,)()(
U a dxxPRAP   (12) 

∫=
U

i dxxPAIP
0

,)()(   (13) 

∫=
1

.)()(
U i dxxPRIP   (14) 

P(AA)+P(RA)=1  (15) 
P(AI)+P(RI)=1  (16) 
P(AA)>P(AI)  (17) 
P(RI)>P(RA)  (18) 
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Figura 9. Histograma de la distribución de distancias de Hamming que evidencia el
desempeño del sistema con una base de datos en la que hay inscritos 10 usuarios y uno de

ellos es el auténtico, se puede apreciar la distancia que existe entre el auténtico y los
impostores; La condición de la imagen con respecto a la original almacenada en la matricula

está girada un ángulo de –4 grados por esta razón la distancia no es cercana a cero
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