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Tabla I. Principales componentes atmosféricos:
moléculas (con sus niveles de concentración

aproximados), y aerosoles.

N2 0.781      Sal marina
O2 0.209      Polen
H2O 0.0775 (variable)      Polvo mineral
CO2 3.3×10-4      Gotas de ácido sulfúrico
CH4 1.7×10-6

N2O 3.2×10-7      Humo de hidrocarburos
CO 1.5×10-7

O3 2.66×10-8      Restos de insectos

Molécula     P (atm) Aerosoles
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Figura 1. Concepto y elementos básicos
de un sistema LIDAR.
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Figura 2. Elementos básicos que componen un LIDAR.
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Figura 3. Alternativa para la implementación
de la sección de transmisión.
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Figura 4. Variación de la energía del haz a través del tiempo.

Figura 5. Elementos esenciales de un sensor ambiental
láser que emplea un telescopio newtoniano.
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Figura 6. Diagrama esquemático del sistema de recepción LIDAR.
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para el cálculo del diámetro del haz.
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Figura 8. Muestreadores de tipo reflectivo (ecuaciones de
Fresnel para transmitancia y reflectancia) y difractivo.

Figura 9. Curvas de reflectancia y transmitancia vs.
ángulo de incidencia para es muestreador reflectivo.
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Figura 11. Comparación de la irradiancia del haz.
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Figura 13. Principales dimensiones para el telescopio
Schmidt-Cassegrain.

Figura 14. Geometría de un sistema LIDAR  biaxial.
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normalizado z para diferentes valores de A y δδδδδ.
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Figura 16. Esquema general del circuito.
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Figura 17. Divisor de voltaje progresivo usando zener,
condensadores de desacople en las últimas etapas y

pasabajo en la línea de alto voltaje.

Figura 18. Perfil de temperatura con respecto
a la altitud para un modelo de atmósfera tropical.
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Figura 19. Perfil de densidad
atmosférica en función de la altura.
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Figura 20. Coeficiente de dispersión de retorno vs. altura.

Figura 21. Coeficiente de extinción
molecular para 1064nm, 532nm y 355nm.
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Figura 22. Perfil de concentración de vapor de agua.
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Figura 23. Coeficientes de extinción y dispersión
de retorno para partículas teniendo en cuenta la

concentración de vapor de agua.
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Figura 24. Coeficientes totales de extinción
 y dispersión de retorno para vapor de agua.
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Figura 25. Señales de número de electrones
generados en función de la altura. ne(z) para

vapor de agua (y ozono para propósito ilustrativo).
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Figura 26. Señal de dispersión de retorno
(corriente de salida en el ánodo) para vapor

de agua teniendo en cuenta el factor de cruce.
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